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Anschlussbelegung M23 12-pol. fiir Schrittmotoren

Motoranschluss M23 12-pol. Stift
Motorphase 1A
Motorphase 1B
Motorphase 2A
Motorphase 2B
+24V Schalter
+24V Bremse
GND Schalter
GND Bremse
Endschalter 1
Endschalter 2
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Gehause - Kabelschirm
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Ansicht auf Stifteinsatz
an der Steckseite

Anschlussbelegung Sub-D 9-pol. fiir Schrittmotoren

Motoranschluss Sub-D-9-pol. Stift

1 Motorphase 1A
Motorphase 1B
Motorphase 2A
Motorphase 2B
+24V Schalter
+24V Bremse
Endschalter 2
GND Bremse
Endschalter 1
Ansicht auf Stifteinsatz Gehduse - Kabelschirm

an der Steckseite
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Anschlussbelegung fur Schritt-und Servomotoren

Anschlussbelegung fiir biirstenlose EC Servomotoren (BLDC) 48V

Motoranschluss

M23 9-pol. (8+1) Stift

Encoderanschluss

Sub-D 15-pol. Stift

1 Motorphase U 1 Hall Signal A
2 Motorphase V . 2 +5V Encoder/Hall
[ = 3 Motorphase W 3 Encoderspur /Z
/ — - /R— N 4 Encoderspur /B
/fﬁ. .1 5  +24V Bremse . : LS 5  Encoderspur /A
/ \ 6  GND Bremse . 6  +24V Schalter
“ 7@ . .2 | 7 S 7 Endschalter 1
\ @ 5 e / 8 > e 8  GND Schalter
K\. ° 3 9  Schutzleiter PE . ® 9  Hall Signal B
5 4/ Gehause - Kabelschirm 1 ° 10 GND Encoder
e = e 11 Encoderspur Z
o b ® 12 Encoderspur B
Ansicht auf Stifteinsatz 13  Encoderspur A
an der Steckseite Ansicht auf Stifteinsatz 14  Hall Signal C
an der Steckseite 15 Endschalter 2*

Gehause - Kabelschirm

Anschlussbelegung fiir biirstenlose EC Servomotoren (BLDC) 48V, 400W

Motoranschluss M23 9-pol. (8+1) Stift Encoderanschluss Sub-D 15-pol. Stift

1 Motorphase U 1 Hall Signal A
2 Motorphase V . 2 +5V Encoder/Hall
3  Motorphase W 3  Encoderspur /Z
4  +24V Bremse <K 4 Encoderspur /B
5 GND Bremse e ¥ B 5 Encoderspur /A
PE Schutzleiter PE » : 6 +24V Schalter
* . 7  Endschalter 1
* . 8  GND Schalter
: o 9 Hall Signal B
1 I ° 10 GND Encoder
11 Encoderspur Z
. 12 Encoderspur B
Ansicht auf Stifteinsatz 13 Encoderspur A
an der Steckseite Ansicht auf Stifteinsatz 14  Hall Signal C
an der Steckseite 15 Endschalter 2

Gehduse - Kabelschirm

Anschlussbelegung fiir biirstenlose EC Servomotoren (BLDC) 310V
Sub-D 15-pol. Stift

Motoranschluss

M23 9-pol. (4+3+1) Stift

Encoderanschluss

1 Motorphase U 1 Hall Signal A
PE Schutzleiter PE . 2 +5V Encoder/Hall
'I/— : 2 3 Motorphase W 3 Encoderspur /Z
~ S N~ 4 Motorphase V sl s 4 Encoderspur /B
//;B'.‘ ‘.'C\ A +24V Bremse . : i 5 5  Encoderspur /A
7 o 4 . A\ B GND Bremse . 6 +24V Schalter
(A" =\ TP 7 - s 7  Endschalter 1
| ‘e \®) vy 8 - e 8  GND Schalter
N~ N\ A Gehiuse - Kabelschirm . * 9  HallSignal B
v\\{é?_ .'{W 1 ° 10 GND Encoder
() — 0 11  Encoderspur Z
T e ® 12  Encoderspur B
Ansicht auf Stifteinsatz 13 Encoderspur A
an der Steckseite Ansicht auf Stifteinsatz 14  Hall Signal C
an der Steckseite 15 Endschalter 2

Gehause - Kabelschirm
* Endschalter 2 entfallt bei Motormodulen von Rotationseinheiten = Briicke auf PIN 6
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