Rolf Haftmann: Aufgabensammlung zur Hoheren Mathematik mit ausfuhrliclneL6sungen
(Hinweisezu den Quellen fur die Aufgaben)

Aufgabe 17.8

Notieren Sie die Transformationsgleichungen fir die Drngheines ebenen kartesischen Ko-
ordinatensystems um den Winkelin positive Richtung sowie fur die Rucktransformation
(Drehung um den Winked in negative Richtung)! Was passiert, wenn man diese inéigan
einsetzt?

LOosung:

Drehung umo: X = P& : <X> = (C(_)SO' —sma) ( )
y sina  cosa
Drehung um- = Coi —sin(—a) ([ cosa sina (X
JHme e = sin(— cog—a) ~ \—sina cosa ) \y
2 . cosa —sina [ cosa sina) (X 0
PE=PPR= (sma cosa) ( sina cosa) (y) ( 1) ( ) EX=Z%,

also tatsachlichPP~1
Offensichtlich istP~! = PT, d.h., die Drehmatrix ist eine orthogonale Matrix.

FaLT!
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