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2. a) Entwerfen Sie einen MEDVEDEV-Automaten, der den Automatengraphen
des SAR nach Bild 6 realisiert. Lassen Sie dabei die auf den Zustand 000
folgenden Zustdnde zundchst unbestimmt und nutzen Sie dies fir die Mini-
mierung. Der Automat soll mit der Stimulusfolge nach Bild 7 bedient werden
kénnen. Bauelementebasis: 1 x SN7400 (4 2er-NANDs), 3 x SN7472 (3 JK-
Master-Slave-Flipflops)
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bin&dre Stimulusfolge:
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ternire Stimulusfolge:
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